Proceduri in domeniul Automotive

Autovehiculele moderne sunt controlate de microprocesoare, FPGA, senzori si circuite de executie
legate prin magistrale seriale. Cele mai folosite magistrale sunt prezentate mai jos:
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Primul motiv pentru care inginerii folosesc osciloscopul pentru depanarea si caracterizarea
magistralelor seriale CAN, CAN FD, LIN, FlexRay, SENT, BroadR-Reach, si MOST, este abilitatea
osciloscopului de a caracteriza calitatea analogica a acestor semnale. Caracterizarea analogica
utilizand osciloscopul este denumita testarea “physical layer” (nivel fizic). Analiza protocoalelor
seriale este optimizata pentru masurari la nivel de aplicatie “application layer”.

Optiunile Keysight pentru magistrala seriala auto se bazeaza pe hardware pentru a oferi
decodarea protocolului in timpul real de actualizare. Decodificarea accelerata hardware
Tmbunatateste capacitatea de a captura erori aleatorii si rare astfel incat ofera posibilitatea
depanarii mai rapide a proiectelor de automotive.

Decodarea informatiilor pentru magistralele de date este corelata in timp cu fiecare forma de unda
digitizata specifica pachetului. Pentru facilitarea interpretarii informatiilor, datele seriale
decodificate sunt furnizate in format color. Cu actualizarea in timp real a cadrelor decodate,
capacitatea de a gasi problemele integritatii semnalului intamplatoare si rare, este mult
imbunatatita. In imaginea particulara de ecran, putem vedea ca osciloscopul a capturat si a afisat
un cadru cu eroare (ERR) codificat cu culoarea rosie - indicand o eroare cauzata de un glitch In
semnal.


https://www.keysight.com/en/pc-1152185/oscilloscope-software?nid=-32976.0.00&lc=eng&cc=US
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Decodificarea si declansarea baleiajului pe magistralele comune de comanda ale CAN, CAN FD,
LIN, FlexRay si SENT sunt esentiale pentru identificarea si monitorizarea calitatii semnalului pe
anumite cadre / mesaje, precum si pentru masurarile de timp pe si intre cadre. Osciloscoapele
Keysight pot fi comandate cu optiunea pachetului de protocoale la un pret atractiv.

Ethernet in Automotive

Solutia Keysight's automotive conforma protocoalelor Ethernet permite testarea automata a
conformitatii proiectelor in standardul BroadR-Reach V3.2 , IEEE 802.3bw (100Base-T1) si IEEE
802.3bp (1000Base-T1). Utilizarea Ethernet-ului simplifica inter-comunicatia si micsoreaza simtitor
greutatea si pretul automobilelor prin reducerea cantitatii de cupru.

Aceste pachete software de testare electrica Ethernet pentru automobile, va permit sa executati
automat testele si sa afisati rezultatele Tntr-un raport flexibil. In plus, fata de rezultatele datelor de
masurare, raportul ofera o analiza a marginilor care arata cat de bine dispozitivul a trecut fiecare
test. Solutiile de conformitate electrica Ethernet pentru automobile efectueaza un set complet de
teste electrice pentru a satisface specificatiile BroadR-Reach, 100Base-T1 si/ sau 1000Base-T1.
Sunt disponibile urmatoarele solutii:

e Testarea transmitatorului si receptorului specificat de BroadR-Reach V3.2 si IEEE 802.3bw
(100Base-T1)

e Testarea transiverului conform specificatiilor IEEE 802.3bp (1000Base-T1)

¢ Declansare si decodarea protocolului BroadR-Reach V3.2 si IEEE 802.3bw (100Base-T1)
specifications

e Teastarea segmentului de magistrala pe specificatile BroadR-Reach V3.2 si IEEE 802.3bw
(100Base-T1)

e MDI aplicatia soft pentru parametrii S conform specificatiilor BroadR-Reach V3.2 si IEEE
802.3bw (100Base-T1)


https://www.keysight.com/en/pc-2861834/automotive-ethernet?nid=-32007.0.00&cc=US&lc=eng
https://www.keysight.com/en/pd-2401593-pn-DSOX3APPBNDL/application-bundle-for-infiniivision-3000-x-series-oscilloscopes?nid=-32976.1085641.00&cc=US&lc=eng
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BroadR-Reach, dezvoltata de Broadcom Corporation, este un standard Ethernet la nivel fizic
proiectat pentru utilizare in applicatiile de conectivitatea automotive. IEEE a standardizat
tehnologia cu 802.3bw (100Base-T1) extinsa pentru a adauga 802.3bp (1000Base-T1), iar OPEN
(One Pair EtherNet) Alliance sustine standardele automotive Ethernet.

Pachete de solutii BroadR-Reach

Pachetele de aplicatii soft cu licenta sunt oferite cu posibilitatea de a comanda conectori, cabluri si
subansamble pentru fiecare solutie. Pachetele de aplicatii soft sunt listate in tabelul urmator.
Pentru informatii suplimentare:

E6961A for Tx configuration
E6962A for Rx configuration

E6963A for link segment configuration



https://literature.cdn.keysight.com/litweb/pdf/5992-2561EN.pdf?id=2921073
https://www.keysight.com/en/pd-2863287-pn-E6963A/automotive-ethernet-link-segment-solution?nid=-32996.1227469.00&cc=US&lc=eng
https://www.keysight.com/en/pd-2863278-pn-E6962A/automotive-ethernet-rx-compliance-solution?nid=-32007.1227467.00&cc=US&lc=eng
https://www.keysight.com/en/pd-2862449-pn-E6961A/automotive-ethernet-tx-compliance-solution?nid=-32007.1227462.00&cc=US&lc=eng

E6961A E6961A Tx E6961A E6962A E6963A
BroadR-Reach/100 1000Base-T1' BroadR-Reach/ BroadR-Reach/ BroadR-Reach
Base-T1' 100Base-T1 MDI 100Base-T1 100BaseT1
S-parameter? Link Segment
Software N6467B BroadR-Reach
Compliance Application
(100Base-T1 compliant) | £g950A 1000Base-T1 Tx | E6964A MDI S-parameter | E6962A BroadR-Reach | E6963A BroadR-Reach
Compliance Application BroadR-Reach Receiver Application Link Segment Application
N8847A BroadR-Reach (WOOBa.se-TW complignt) (100Base-T1 compliant) | (100Base-T1 compliant)
Protocol Trigger & Compliance Application
Decoder (100Base-T1
compliant)
ACEESSories E6960A.72.6600 SMA cable SMA cable and adapters
frequency divider board
N5395C Ethernet test fixture TEETE mmreps | | e
calibration module
Energy efficient Ethernet text fixture
applies only to protocol
11318 Infiniimax 3.5 differential probe
and E2678B probe head
SMA cables and adapters
823578 USB/GPIB interface
N4431B Ecal 4 ports and connectors
Hardware E5071C ENA Vector
EB071C ENA Vector Network Analyzer, options 440,810, 820 MI0T0A PXle Chassis Network Analyzer with
option TDR
M9037A PXle High
DS0S254A oscilloscope 2.5 GHz, 4 analog channels Performance Embedded
Controller
N9O10A EXA Signal analyzer , 10 Hz to 44 GHz M3S02A Fle Pl
. . AWG and Digitizer
with option 503 and FSA L
Combination

81150A Pulse Function Arbitrary Noise Generator,
2 channel
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